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Remont castkowy nawierzchnizwirowych i gruntowych na drogach
gminnych Gminy Budry
Kod CPV 45 23 31 42-6 roboty w zakresie naprawy dgp
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X$3 wymagania dotycgce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem naprawy nawierzctimirowej i gruntowej na
drogach gminnych gminy Budry.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rzeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oéych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchwirowej i gruntowej.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchniawirowa - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktarajstwascieralna
jest wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2. Remont eitkowy - naprawa pojedynczych uszkoglzeawierzchni (wybojéw, kolein)
0 powierzchni do okoto 5 m .

1.4.3. Naprawarednia - remont egtkowy z uzupetnieniem warstwy gornej na odcinkach
wigkszymi jej ubytkami.

1.4.4. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna pacznym ubytku gruldei nawierzchni
lub znacznej liczbie wybojow lub kolein, powodcych nieoptacalni& wykonania napraw
czagstkowych lub naprawyredniej.

1.4.5. Pozostate okilenia $ zgodne z obowazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne”

1.5.0gd6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgode©z poleceniem
zamawiagcego. Zamawiary kazdorazowo bdzie wyznacza odcinki drég ohgte realizacj
zamowienia oraz termin wykonania tych robét.

1.5.1. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzed@aprzepisow dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokod wykonawca ma obowkek zadba aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych wymaga sanitarnych.



Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugelizenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadrmtwa publicznego.

Uznaje st , ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej,

1.5.2. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za bezpieczestwo ruchu drogowego oraz
oznakowanie prowadzonych robét i utrudnieniagzane z wykonywanymi robotami. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaclotyj zaptacie i przyjmuje si, ze jest
wigczony w cen umowny.

1.5.3. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania robo6t wykonawcedzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢silo przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci do 0sob lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu dziatania.

1.5.4. Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsrem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persomgkonawcy.

1.5.5. Ochrona i utrzymanie robét. Wykonawedze odpowiedzialny za ochremobét i za
wszelkie materiaty i ugtzenia aywane do rob6t od daty rozpacia do zakéczenia robot.
Wykonawca bdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru. Utrzymanie powinno¢ by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa ljej elementy byty w zadowakggym
stanie przez caly czas do momentu odbioru.

2. Materiaty

Materiaty do realizacji przedmiotu zamowienia mud®c odpowiedniej jakéci i musz
spetnig wymagania dla kruszyw naturalnych stosowanych ddkomywania remontow
nawierzchnizwirowych. Dostarczone i wbudowane kruszywo natweaimusi by zgodne z
wymaganiami okrdonymi w art. 10 ustawy Prawo budowlane (Tekst @iy Dz. U. z 2006
r. Nr 156 poz. 1118 ze zmianami).

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie.

Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetnia wymagania normy PN-
B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], dla mieszanki o uniniu 0 -31,5 mm.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiacicieli i odnagnych witadz na
pozyskiwanie materiatbw. Wykonawca ponosi odpowi@dps¢ za spetnienie wymaga
ilosciowych i jakagciowych materiatdw. Wykonawca poniesie wszystkisztg zwhzane z
dostarczeniem materiatow.



3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtl, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci wykonywanych robot.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okonymi w SIWZ, wskazaniach zamawjaggo oraz w terminie przewidzianym
umowg. Sprzt bedacy whlasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

3.2. Spret stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, ddgkvca powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

- samochodow samowytadowczych,

- rowniarki

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewozowych
materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinmpehsiaZ wymagania dotycgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwsmgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych. Wykonawoagdbie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnynateriatami

i nadmiernym zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umoworaz za jak&d
zastosowanych materiatéw i wykonanych robét.

5.2. Zasady wykonywania robét.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj

1. napraw nawierzchni,

Przy naprawie nawierzchni rozmiia st nastpujace sposoby wykonania robot:

- remont castkowy, obejmujcy napraw pojedynczych wybojow lub kolein,

- napravg srednig obejmugca remont castkowy wybojow lub kolein oraz uzupetnienie
warstwy gornej na odcinkach zgkszymi jej ubytkami,

- odnowe nawierzchni, obejmaga naprave kapitalry z remontem cgstkowym wybojow i
kolein oraz utaeniem warstwy gérnej do petnej gruibod

5.3.1Remont cistkowy nawierzchniwirowej

Remont czstkowy nawierzchni polega na:

- zasypaniu dna wyboju lub koleiny mieszagkirowa. Zwir uzyty do napraw nawierzchni
powinien zawier&wiecej lepiszcza nizwir uzyty do budowy drogi, gdypozwala to na
uzupetnienie lepiszcza wyptukanego przez deszggerej warstwy nawierzchaivirowej,

- wyprofilowaniu powierzchni i dokladnym zesgczeniu,
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5.3.2 Naprawdrednia nawierzchniwirowej

W ramach naprawiredniej nawierzchniwirowej naley wykona:
- remont cgstkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.3.1,
- uzupetnienie warstwy kruszywa w warstwie goragpdnie z zaleceniami punktu 5.4.3.

5.4.30dnowa nawierzchawirowej

Przy odnowie nawierzchuawirowej trzeba wykonakolejno nasfpujace roboty:

1) wypeint wyboje i koleinyzwirem oraz je zagfcic,

2) roZcieli¢ mieszank zwirowa w takiej ilasci, aby po zawatowaniwéznie ze starwarstvg
uzyska pierwotry gruba,

3) sprofilowa (najlepiej réwniark) rozscielonyzwir oraz zagscic.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badania wykonanych robot
Po zakaczeniu robot naley sprawdzé wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawng¢ profilu podiuznego i poprzecznego, namujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umaliwiajacego sptyw powierzchniowy waod.

7. Odbior robot

Zamawiajcy bedzie potwierdzéa ilos¢ dowiezionego materialu w kartach drogowych.
Zamawiajcy dokona odbioru polegaiego na ocenie ifai i jakosci wykonanych

roboét. Z czynnéci odbioru robét zostanie spadzony protokot. Wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.

8. Podstawa ptatnéci

8.1.0g0lIne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaw

Cena jednostkowachzie uwzgédniat wszystkie czynnei | wymagania skladage se na jej
wykonanie.

8.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowegtizie obejmowa :

- wartgé¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami ich zakupu, magamyania, ewentualnych
ubytkow i transportu,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- oznakowanie robat,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustadeecyfikacji technicznej,

9. Przepisy zwjzane

9.1.0g6lIne specyfikacje techniczne (OST) D-M-0000Nymagania ogoélne

2. Inne materiaty

Podeczniki i przepisy utrzymania drog



